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主题: 如何把MicroLogix1400的数据通过Modbus读取到 micro 820中 

设备型号：1763-NC01 ，1766-L32BWA，2080-LC20-20QWB 

网络： Modbus  

网络接线方式：敞开型，菊花链式接法，首尾节点连接 121欧姆电阻 

网络通讯速率： 19200 bps 

硬件连接图：Micro1400作为从站，Micro820做为主站 

编程软件: CCW VER 11.0 

编写：  日期： 
 Jackwell Automation 2020-11-16 

审核：   
   

版本：   
 1.0  

文件号： JA-MICRO-020  

作者： Meng  

修改日志：  

 

 



                                                                             JACKWELL AUTOMATON 
 

                                                                                                       -2- 

 

 



                                                                             JACKWELL AUTOMATON 
 

                                                                                                       -3- 

micro 1400要有 B10(N10）作为 0XXXX的映射，B11（N11)作为 1XXXX的映

射；N12作为 3XXXX的映射；N13作为 4XXXX的映射。勾选 EXPAND表示

4XXXX后面连续的五个字的文件。数量多达 1280（256*5）个字 

 

   下面设置Micro820主站 

   micro820使用的是本体集成的Modbus模块，或者添加串口模块 2080-serialiso 

 
本例中硬件接线图是左侧的 RS485，使用 MCIRO1400 的通道 0，需要使用

1763-NC01，连接方式为 1  D+连 B，2  D-  连 A；若连接MCIRO 1400的通

道 2, RS-485模式需要添加 UT-201的转换器，RS232模式需要九针母头的连接

线，如上图的右边所示连接。rs232连接线长度不大于三米 
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打开 CCW,在下图中的串口设置中选择Modbus RTU,19200,none Master, 

 

添加功能块，选择MSG_MODBUS 

 

   再在程序变量中新建三个变量，M1_LocalCfg 类型为 modbuslocpara,  

M1_TargetCfg类型为 modbustarpara，  M1_LocalAdd类型为 modbuslocaddr。 

   在上行的程序中，MSG_modbus仅需填加三个变量即可。 
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  M1_LocalCfg为MIRCRO 820的本地组态字 

  Channel  2 表示本地集成  cmd 表示 modbus 读取命令，3 表示读取 4xxxx。

4表示读取 3xxxx  elementcnt表示读取字节长度。 

  M1_TargetCfg 为目标控制字，本例中为MICRO 1400 

  Addr 表示开始地址，上图中的 2表示 30002，对应MICRO 1400中的 N12：1 

  Node 表示Modbus节点地址，本例中的MICRO 1400地址为 1 
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micro 820 从站设置 

1、设置集成串口，如下图所示 

 
设置串口模块，如下图所示 
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2、添加地址映射 

 

 


